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44, vVeiculos submarinos auténomos, conhecidos pela sigla AUV -
Autonomous Underwater Vehicles, sdo amplamente utilizados na
inspecdo de plataformas de petroéleo, cabos submarinos e
ambientes ocednicos. Para controlar sua profundidade, esses
veiculos utilizam tangques de lastro, nos quais agua do mar pode ser
admitida ou expelida, alterando sua massa sem modificar
significativamente seu volume externo. Considere um AUV
totalmente submerso, de massa inicial M, inicialmente em
equilibrio hidrostatico em agua de densidade uniforme. Durante
uma manobra de mergulho, uma massa m de agua & admitida do
meio externo para seus tanques de lastro. Desprezando a
resisténcia da dgua, a expressdo que representa o modulo da
aceleracdo inicial do veiculo, em termo do madulo da aceleracéo
da gravidade local g imediatamente apds o preenchimento dos
tanques de lastro, &

A) mg/M.

B) mg/(m + M).

C) (M +m)g/M.

D) g.

Assunto: Empuxo

E 12 Caso
E=P
E=M.g
FJ
22 Caso

E  Fr=(M+m).a
P-E=(M+m).a
M+m).g-M.g=(M+m).a
M.g+tm.g-M.g=(M+m).a

p m.g=(M+m).a

a=_m-9
(M + m)

Item: B
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